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Em um futuro proximo, a medicina e a engenharia caminhardo juntas,
propondo solugdes para os casos de amputacdo, por meio da proétese
inteligente, a fim de garantir mais qualidade de vida ao paciente, apos
reabilitacdo ao seu novo membro. O objetivo desta pesquisa foi construir um
robd que se assemelhasse a mao humana, a partir de modelagem em 3D, pelo
uso de micro controlador e eletrdnica, além de confeccdo de aplicativo para
celular para comandar o conjunto. E uma pesquisa qualitativa, com abordagem
exploratdria em literatura especializada e quantitativa, com carater explicativo,
realizada a partir de trabalhos de laboratério e campo para melhor
compreensdo e avaliacdo dos fendmenos estudados. O robd foi construido a
partir de modelagem prépria e 0 uso de recursos encontrados em dominio
publico digital. O material da impressdo foi decidido em funcdo das
propriedades tedricas e experimentais, para que se conseguisse o melhor
movimento sem danificar os componentes, ou estressar 0s atuadores. A
alimentacdo dos circuitos mostrou necessidade de separacéo entre eles, para
melhor performance. A programacéo, realizada em linguagem Arduino, fez uso
do monitor serial interno ao micro controlador e combinou as variaveis de
entrada do aplicativo controlador, buscando adequar-se as limitacdes
apresentadas pelo préprio robd. Concluiu-se que a deliberacdo dos materiais
corretos, junto ao correto dimensionamento de maneira tedrica e experimental,
assim como o cuidado em aplicar a precisdo necessaria a ferramenta de
impressao 3D sao aspectos a ser cuidadosamente estudados. A adequacao
dos sistemas mecanicos aos elétricos deve ser testada inUmeras vezes,

evitando falhas de qualquer carater. Deve-se atentar ao consumo energeético do



componente eletronico, seja esse um motor ou mesmo uma placa controladora.
O ato de programar, apesar de demandar muito tempo, faz com que a

integracdo das acdes desejadas funcione, dando vida ao conjunto.



