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A ascensdo do desenvolvimento tecnoldgico, singularmente na area da
robética, propiciou a implementacdo de tecnologias assistivas empregadas no
setor da saude, beneficiando, desta forma, tanto campos que demandem
grande exatiddo e precisdo, quanto campos que necessitem de menores
requisitos. Porém, o custo empregado para a modernizacdo deste setor €
elevado, impossibilitando sua utilizacdo em paises subdesenvolvidos
economicamente, nos quais o investimento na area da saude € infimo. Para
gue haja maior inclusdo, é necessario que sejam estudados novos meios de
diminuir os custos de desenvolvimento e de construcdo de tecnologias
assistivas, permitindo que regides mais carentes possam usufruir desses
beneficios. Por este motivo, a premissa deste projeto é o desenvolvimento de
um rob6 para o auxilio em tarefas de Enfermagem que seja acessivel
economicamente, mantendo a qualidade e proporcionando aumento no custo x
beneficio. Desta forma, foi selecionada uma plataforma de prototipagem para
construcdo do protétipo que fosse acessivel economicamente, para reduzir o
custo de fabricacdo. O prototipo foi construido utilizando a plataforma Arduino,
pois, além da sua vantagem econdmica, esse dispositivo dispbe de uma
linguagem de programacao baseada na linguagem Wiring, o que torna seu uso
mais simplificado. Ademais, este artefato possui hardware e software open-
source, permitindo que outras empresas possam criar médulos de interacao

com o ambiente externo, tornando-o mais versatil.



