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Com a constante evolucdo tecnolégica e os problemas socioambientais
atrelados a mesma, a busca por fontes de energia renovaveis vem sendo
aumentada consideravelmente. Nos ultimos anos, tém sido investigadas formas
de aumentar a eficiéncia de tais fontes, como energia solar, edlica e afins.
Neste trabalho, a fonte a ser considerada é a energia solar, pois se trata de
uma fonte inesgotavel de energia, de forma que, se fosse aproveitado apenas
1% da energia solar irradiada na superficie terrestre, seriam supridas todas as
necessidades energéticas do mundo; porém, as células fotovoltaicas atuais néo
sdo tao eficientes. Para tornar-se competitiva, em ultima analise, a energia
fotovoltaica deve ter seus custos diminuidos e utilizar sistemas de maior
eficiéncia. As principais medidas nesse sentido sdo: emprego de novos
materiais, aperfeicoamento na fabricacdo dos médulos e utilizacdo de técnicas
de procura do ponto de maxima poténcia e de rastreamento solar. Este
trabalho de Iniciacdo Cientifica tem por objetivo apresentar o quadro
comparativo de captacdo solar entre um conjunto de células fotovoltaicas em
posicao fixa em contrapartida a um conjunto de células fotovoltaicas com um
sistema de posicionamento automatico. O projeto é basicamente um rastreador
solar de azimute e elevacao, baseado em uma nova concepcéo do sensor de
posicionamento, composto de trés fotorresistores e independente de consulta a
tabela de coordenadas solares. O controle dos dois servomotores que atuam
nos eixos vertical e horizontal foi realizado por um microcontrolador Arduino. As
condicionantes do projeto foram: baixo custo, pequeno consumo de energia e
versatilidade. Pode integrar-se ao sistema de busca do ponto de maxima

poténcia e incorporar o ajuste fino por algoritmos de “perturbacdo e



observagao” ou logica difusa. Os testes do prototipo evidenciaram muito bom

funcionamento do rastreador.



